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того, практичні зовнішні застосування демонструють середні похибки 

менше 10 метрів навіть на відстанях, що перевищують 1 км. 
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МОДЕРНІЗАЦІЯ ОБЛАДНАННЯ ДЛЯ СЕПАРУВАННЯ 

БУДІВЕЛЬНИХ МАТЕРІАЛІВ 

 

В будівництві чи на різних виробництвах є проблема у великій кількісті 

матеріала, який потрібно сортувати або калібрувати. Ці технологічні 

показники дуже важливі, так як від них залежить якісні показники сировини 

або кінцевого продукту. Принцип роботи переважної більшості сепараторів, 

які використовуються, заснований на поєднані різних способів сепарування, 

що в свою чергу передбачають урахування фізико-механічних 

властивостей, таких як розмір, маса, форма, текстура, фрикційні 

властивості. 

Якісний аналіз руху сипучого матеріалу при обертані під невеликим 

кутом до горизонту барабану, з частково наповненим матеріалом, дозволяє 

нам спостерігати за такими рухами як: 
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- рух з обрушенням; періодичне перемішування матеріалу з відкритої 

поверхні (А1В1) до густої частини матеріалу(А2В2), зображено на (рис 1). 

 

 
Рис. 1. Схема руху з обрушенням 

 

- циркуляційний рух: утворення матеріалом замкнутого 

циркуляційного контуру (рис2) при цьому частина матеріалу рухається або 

по відкритій поверхні вигнутого сегменту, або перебуває в повітрі (на 

рисунку 2 показано пунктирною лінією) 

 

 
Рис. 2. Схема циркуляційного руху 
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В своєму досліджені моделював барабаний сепарато для сепарації 

сипучих матеріалів які можна використовувати в будівництві. 
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ВИЗНАЧЕННЯ СПОЖИВАНОЇ ПОТУЖНОСТІ ЛОПАТЕВОГО 

ЗМІШУВАЧА  

 

Як раніше зазначалося [1] оособливість привода запропонованої 

установки потребує узгодження необхідної потужності двигуна, яка 

повинна задовольняти потребам змішувача та розчинонасоса. 

Враховуючи конструктивні особливості загальна потужність 

лопатевого змішувача N, кВт, матиме вигляд: 
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де k  – ступінь заповнення змішувача; 
z  – максимальна кількість лопатей, які повністю (одночасно) 

знаходяться в розчині; 
  – швидкість обертання лопатевого вала змішувача, об./хв; 
f  – коефіцієнт тертя розчину по лопаті; 
g  – прискорення вільного падіння; 
  – питомий опір зсуву, який характеризує в’язкі властивості розчину; 

,a b  – ширина кронштейна та лопатки відповідно, м; 
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