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Проаналізовано існуючі рішення на предмет існування роботизованих комплексів зі штучним 

інтелектом для обслуговування, ремонту й налагодження телекомунікаційного обладнання. 

З’ясовано, що не існує рішення, де роботизований комплекс обладнаний штучним інтелектом у 

змозі автономно вирішити завдання. Встановлено, що штучний інтелект використовується як 

інструмент для вирішення певної частини великого завдання. 

 

Бойові дії в Україні й проблеми з котрими зіштовхується людство, зокрема обмежене 

електропостачання, віруси, пилові бурі тощо актуалізують розробку нових технологій у галузі 

робототехніки. В існуючих напрацюваннях мова іде про розробку нових підходів для вирішення 

задач без впливу людини [1, 2]. Одним з варіантів вирішення є штучний інтелект. Наразі штучний 

інтелект не досяг того рівня розвитку, де забезпечить повне вирішення питання у будь-якій галузі 

як помічник людини. 

Поряд з цим маємо обмаль інформації стосовно обслуговування, ремонту й налагодження 

новітнього та існуючого телекомунікаційного обладнання роботизованими комплексами. Розробка 

такого типу роботизованого комплексу є перспективною в умовах сьогодення.  

Існуючі практики пропонують використання симуляторів, наприклад [3]. Але не в усіх 

випадках на симуляторі отримується адекватний результат. Це пов‘язано з швидким розвитком 

електроніки й водночас дефіцитом певних компонентів. Крім того, більшість технічних довідників 

обладнання не розповсюджуються у вільному доступі. З іншої сторони, симулятори потребують 

низку спеціалізованих бібліотек, що ускладнює процес створення продукту. 

Тому питання створення автономних роботизованих комплексів, котрі аналізуватимуть й 

виявлятимуть тип поломки в обладнанні та проводитимуть його заміну, залишається не 

вирішеним. Це буде базою проведення майбутніх досліджень. 
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The paper discusses topical issues of intelligent technologies application in field of automation and 

robotics. The main approaches to processing of visual information in industrial environment are studied. 

The features of artificial intelligence algorithms functioning for analysis and interpretation of data 

obtained through sensors and cameras are analyzed. The key problems of adaptation of existing solutions 

to specific requirements of production processes are identified. A comparative analysis of pattern 


